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【57】申請專利範圍
1.　一種智慧水產投餵方法，包含以下步驟：步驟 S1係根據最初飼養的魚蝦蟹放養量推算
所需的飼料量；步驟 S2根據魚蝦蟹不同的成長體型決定投餵量和投餵頻度；步驟 S3藉
由一中央控制單元監控一自動投餵模組進行測試投餵；步驟 S4利用一水質監控模組/水
質感測器監控環境參數，該環境參數包含自然因子和投餵因子，利用一成長監控模組/攝
食監控模組的至少一影像辨識單元採集魚蝦蟹身長和重量以及攝食行為、殘餌情形，該

至少一影像辨識單元設置在一可升降式傘網上；步驟 S5藉由至少一資訊傳輸單元將步驟
S4採集的各該數據傳輸至一資料庫；步驟 S6；該中央控制單元根據各該數據與該資料
庫資料比對，判斷增加或減少投餵量；以及步驟 S7進行投餵後，改變後的投餵條件即經
由該資訊傳輸單元，傳至該資料庫建檔。

2.　如請求項 1所述之智慧水產投餵方法，其中，該自動投餵模組係根據設置在該傘網的該
成長監控模組與該攝食監控模組之該至少一影像辨識單元採集的數據進行投餵後做調

整，投餵量調整方式藉由兩個階段進行分析：(1)測試投餵：於該傘網放置一時段投餵量
5%的飼料，15分鐘和 30分鐘將該傘網升起採樣，確定所養殖魚蝦蟹的攝食情況；(2)進
行投餵：根據該傘網的採樣結果，決定該次的投餵量是否需要調整，若不需要調整，進

行正常投餵；若需要調整，依照該攝食行為模組的數據，決定要減量投餵或是停止投餵。

3.　如請求項 1所述之智慧水產投餵方法，利用該自動投餵模組架構的餵食程序為：(1)自動
將一飼料儲存桶內之乾性粒狀飼料定時定量經由至少一管路輸送到指定的養殖池並由設

定的投餌點噴出；(2)使用一單一飼料輸送管；(3)最大的輸送距離 50m；(4)適用飼料之粒
徑範圍由 0.1mm至 20mm；(5)經由一觸摸式銀幕連接該中央控制單元操控。

圖式簡單說明

圖 1為本發明的智慧水產投餵管理系統架構示意圖。
圖 2為本發明的智慧水產投餵方法的步驟圖。
圖 3為本發明攝食情形與蝦的成長關係示意圖。
圖 4A為本發明蝦體特徵的量測長度示意圖。
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圖 4B為本發明蝦體特徵的圖像長度示意圖。
圖 5為本發明蝦體細化(骨架化)的二值(化)圖像和骨架圖。
圖 6為本發明利用演算法得到的影像細化示意圖。
圖 7為本發明對蝦長度的求取原理示意圖。
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