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【57】申請專利範圍
1.　一種自動水下感測器清理系統，其包括:
一安裝腔體(10)，其設置於一水域中且與該水域連通，該安裝腔體(10)包括一進水口(11)
以及一排水口(12)；
至少一感測器(20)，其包括一感測端(21)，該感測端(21)設置於該安裝腔體(10)內；
一水流產生器(30)，產生一水流，該水流從該進水口(11)進入該安裝腔體(10)且從該排水
口流出該安裝腔體(10)，且流經該至少一感測器(20)的該感測端(21)；
其中，該水流產生器(30)為造浪器，其產生一水波，該水波通過且衝擊該至少一感測器
(20)的該感測端(21)。

2.　如請求項 1所述的自動水下感測器清理系統，其中該安裝腔體(10)為管狀，該水流產生
器(30)設置於靠近該進水口(11)。

3.　如請求項 2所述的自動水下感測器清理系統，其中該至少一感測器(20)的該感測端(21)係
徑向延伸。

4.　如請求項 1所述的自動水下感測器清理系統，其中該水波移動的方向與該至少一感測器
(20)的該感測端(21)相交。

5.　如請求項 1所述的自動水下感測器清理系統，其更包括一過濾件(40)，該過濾件(40)設置
於該進水口(11)，該水流通過該過濾件(40)後進入該安裝腔體(10)。

6.　如請求項 1所述的自動水下感測器清理系統，其更包括一控制裝置(50)，該控制裝置(50)
包括一處理器(51)、一開關件(52)以及一通訊模組(53)，該開關件(52)及該通訊模組(53)電
性連接於該處理器(51)，該開關件(52)電性連接於該水流產生器(30)，該處理器(51)接收
一控制訊號，而且根據該控制訊號驅動該開關件(52)，使該水流產生器(30)作動或不作
動。

7.　如請求項 6所述的自動水下感測器清理系統，其中該控制裝置(50)的該通訊模組(53)經由
一網路連接於位於陸地的一控制中心(C)或一行動裝置(M)，該控制訊號來自該控制中心
(C)或該行動裝置(M)。
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8.　如請求項 6所述的自動水下感測器清理系統，其更包括一供電單元(60)，該供電單元(60)
電性連接於該至少一感測器(20)及該控制裝置(50)，供給電力於該至少一感測器(20)、該
控制裝置(50)及該水流產生器(30)。

圖式簡單說明

圖 1是本發明的自動水下感測器清理系統的一實施例的示意圖。
圖 2是圖 1的自動水下感測器清理系統的部分放大圖。
圖 3是本發明的自動水下感測器清理系統的系統方塊圖。
圖 4是本發明的自動水下感測器清理系統與陸上控制中心連接的示意圖。
圖 5是本發明的自動水下感測器清理系統設置在魚塭水域的示意圖。
圖 6是本發明的自動水下感測器清理系統與行動裝置連接的示意圖。
圖 7是本發明的自動水下感測器清理系統與控制中心的伺服器連接的示意圖。
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