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【57】申請專利範圍
1.　一種可調控進料投餌設備，用於將一養殖飼料(200)投放至一養殖場域(300)，包含：
一飼料儲存槽(110)，用以儲存該養殖飼料(200)於其中；
一可調控進料裝置(120)，具有一頂蓋(122)、一轉盤(124)、一固定座件(126)以及設置於
該固定座件(126)中的一調控馬達(128)，其中該頂蓋(122)設置於該轉盤(124)上方，該轉
盤(124)設置於該固定座件(126)的一環狀壁(127)內且連接該調控馬達(128)，該頂蓋(122)
的一進料孔(H1)的一第一直徑距離(R1)小於該轉盤(124)的一第二直徑距離(R2)，且該轉
盤(124)的該第二直徑距離(R2)小於該環狀壁(127)的一第三直徑距離(R3)，當該養殖飼料
(200)經由該頂蓋(122)的該進料孔(H1)掉落至該轉盤(124)上方時，該調控馬達(128)用以帶
動該轉盤(124)轉動，使該養殖飼料(200)藉由該轉盤(124)轉動所產生的離心力被轉移至該
環狀壁(127)與該調控馬達(128)之間的一鏤空區(A)；以及
一出料裝置(130)，設置於該可調控進料裝置(120)背對該飼料儲存槽(110)的一側，且具有
一出料管(132)以及設置於該出料管(132)之一側的一排風機(134)，其中當該養殖飼料(200)
經由該鏤空區(A)掉落至該出料管(132)後，該排風機(134)用以將該養殖飼料(200)吹出該
出料管(132)以投放至該養殖場域(300)，其中該可調控進料裝置(120)具有一接料件(121)，
該接料件(121)設置於該固定座件(126)背對該頂蓋(122)的一側，且該接料件(121)用以接
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收從該鏤空區(A)掉落的該養殖飼料(200)，並將該養殖飼料(200)傳遞至該出料裝置(130)
的該出料管(132)。

2.　如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該頂蓋(122)、該轉盤(124)以及該調控馬達
(128)在一垂直方向(V)上對齊，且該頂蓋(122)與該轉盤(124)在該垂直方向(V)上分開。

3.　如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該固定座件(126)具有一固定部(B1)以及位
於該固定部(B1)的四周且連接該環狀壁(127)的四個連接部(B2)，該調控馬達(128)鎖固於
該固定部(B1)，且該調控馬達(128)藉由該四個連接部(B2)與該固定部(B1)坐落於該環狀
壁(127)的中心處。

4.　如請求項 3所述之可調控進料投餌設備，其中該調控馬達(128)具有一轉動部(129)，且該
固定座件(126)的該固定部(B1)具有一轉動孔(H2)，該轉動部(129)延伸至該轉動孔(H2)外
以連接該轉盤(124)。

5.　如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該接料件(121)具有一卡扣部(123)，該固定
座件(126)的該環狀壁(127)的底部抵接該卡扣部(123)以穩固該固定座件(126)與該接料件
(121)。

6.　如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該可調控進料裝置(120)具有一抗迴風件
(125)，該抗迴風件(125)設置於該接料件(121)中且延伸至該至該出料裝置(130)的該出料
管(132)中。

7.　如請求項 6所述之可調控進料投餌設備，其中該抗迴風件(125)具有一側向開口(O)，該
養殖飼料(200)經由該側向開口(O)掉落至該出料裝置(130)的該出料管(132)中。

8.　如請求項 7所述之可調控進料投餌設備，其中該抗迴風件(125)具有一側向抗風部(C)，
該側向抗風部(C)設置於該抗迴風件(125)朝向該出料裝置(130)的該排風機(134)的一側，
且該側向抗風部(C)用以避免該排風機(134)吹出的風將該養殖飼料(200)回送至該接料件
(121)中，該抗迴風件(125)的該側向開口(O)朝向該出料管(132)遠離該排風機(134)的一出
口末端，而該抗迴風件(125)的該側向抗風部(C)朝向該排風機(134)。

9.　如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該頂蓋(122)設置該固定座件(126)朝向該飼
料儲存槽(110)的一側且抵接該固定座件(126)的頂部並接觸該飼料儲存槽(110)，且該頂蓋
(122)具有一環狀部(D)，該環狀部(D)朝向該進料孔(H1)漸縮。

10.   如請求項 1所述之可調控進料投餌設備，其中該調控馬達(128)具有一遠端控制器(E)，該
遠端控制器(E)用以控制該調控馬達(128)的轉速大小以及啟動開關。

11.   一種可調控進料投餌設備的操作方法，用於將一養殖飼料(200)投放至一養殖場域(300)，
包含：

藉由一飼料儲存槽(110)儲存該養殖飼料(200)於其中；
藉由一可調控進料裝置(120)的一頂蓋(122)接收該養殖飼料(200)，使該養殖飼料(200)經
由該頂蓋(122)的一進料孔(H1)掉落至該可調控進料裝置(120)的一轉盤(124)上，其中該頂
蓋(122)設置於該轉盤(124)上方，該轉盤(124)設置於該可調控進料裝置(120)的一固定座
件(126)的一環狀壁(127)內且連接一調控馬達(128)，該頂蓋(122)的一進料孔(H1)的一第一
直徑距離(R1)小於該轉盤(124)的一第二直徑距離(R2)，且該轉盤(124)的該第二直徑距離
(R2)小於該環狀壁(127)的一第三直徑距離(R3)；以及
藉由該可調控進料裝置(120)的該調控馬達(128)帶動該轉盤(124)轉動，使該養殖飼料(200)
藉由該轉盤(124)轉動所產生的離心力被轉移至該環狀壁(127)與該調控馬達(128)之間的一
鏤空區(A)，其中該調控馬達(128)設置於該固定座件(126)中。

12.   如請求項 11所述之可調控進料投餌設備的操作方法，更包含：
藉由一出料裝置(130)的一出料管(132)接收從該鏤空區(A)掉落的該養殖飼料(200)；以及

(2)

- 12572 -



藉由該出料裝置(130)的一排風機(134)將該養殖飼料(200)吹出該出料管(132)以投放至該
養殖場域(300)，其中該排風機(134)設置於該出料管(132)的一側。

13.   如請求項 12所述之可調控進料投餌設備的操作方法，更包含：
藉由該可調控進料裝置(120)的一抗迴風件(125)的一側向抗風部(C)避免該排風機(134)吹
出的風將該養殖飼料(200)回送至該可調控進料裝置(120)的一接料件(121)中，其中該接料
件(121)設置於該固定座件(126)背對該頂蓋(122)的一側，且該側向抗風部(C)設置於該抗
迴風件(125)朝向該排風機(134)的一側。

14.   如請求項 13所述之可調控進料投餌設備的操作方法，其中該養殖飼料(200)經由該抗迴
風件(125)的一側向開口(O)掉落至該出料裝置(130)的該出料管(132)中。

圖式簡單說明

當結合隨附諸圖閱讀時，得自以下詳細描述最佳地理解本揭露之一實施方式。應強調，

根據工業上之標準實務，各種特徵並未按比例繪製且僅用於說明目的。事實上，為了論述清

楚，可任意地增大或減小各種特徵之尺寸。

圖 1繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料投餌設備的示意圖。
圖 2繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料裝置的立體圖。
圖 3繪示圖 2之可調控進料裝置於另一視角的立體圖。
圖 4繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料裝置的爆炸圖。
圖 5繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料裝置的側視圖。
圖 6繪示圖 5之可調控進料裝置沿線段 A-A的剖面圖。
圖 7繪示根據本揭露一實施方式之養殖飼料經由可調控進料裝置傳遞至出料裝置的示意圖。
圖 8繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料投餌設備投放養殖飼料至養殖場域的示意圖。
圖 9繪示根據本揭露一實施方式之可調控進料投餌設備的操作方法的流程圖。
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