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【57】申請專利範圍
1.　一種智慧投餌強度辨識系統，用於根據一漁場場域(D)內的一魚群(F)搶食複數個魚餌

(F_FEED)所產生的水花判斷該魚群(F)的一吃餌狀態，並根據該魚群(F)的該吃餌狀態產
生並傳送一第一通知信號至一使用者之一使用者裝置(4)，包含：
一投餌裝置(3)，設置於該漁場場域(D)之一邊緣(DS)的一處，用以對該漁場場域(D)內的
該魚群(F)進行一投餌動作，並根據一目前投餌時長與一目前投餌量產生複數個感測數
值；

至少一影像擷取裝置(1)，設置於該漁場場域(D)之一邊緣(DS)的至少一處，用於取得該漁
場場域(D)內的該魚群(F)搶食複數個魚餌(F_FEED)時所產生之複數個當前水花影像資
料；

一運算中心(2)，通訊連接該投餌裝置(3)、該影像擷取裝置(1)與該使用者裝置(4)，包
含：

一儲存裝置(21)，用於儲存該投餌裝置(3)根據投餵該漁場場域(D)內的該魚群(F)所產生該
複數個感測數值、該魚群(F)搶食該複數個魚餌(F_FEED)之該複數個當前水花影像資料與
複數個歷史水花影像資料；

一水花影像分割神經網路裝置(22)，通訊連接該儲存裝置(21)，用於根據該儲存裝置(21)
儲存的該複數個歷史水花影像資料建立一水花影像分割神經網路模型(221)，並使用該水
花影像分割神經網路模型(221)根據該漁場場域(D)的該複數個當前水花影像資料產生一判
斷數值，再將該判斷數值傳送至該儲存裝置(21)儲存；
一判斷比對裝置(23)，通訊連接該水花影像分割神經網路裝置(22)，用以將該水花影像分
割神經網路裝置(22)傳送的該判斷數值、該投餌裝置(3)傳送的該複數個感測數值與複數
個設定標準值進行比對動作，以產生該第一通知信號，該運算中心(2)再將該第一通知信
號傳送至該使用者的該使用者裝置(4)；以及
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一資料分析裝置(25)，通訊連接該儲存裝置(21)，利用一趨勢分析模型根據一特定時間內
的該複數個感測數值與該判斷數值產生一趨勢分析結果，再根據該趨勢分析結果產生一

第二通知信號，該運算中心(2)再將該第二通知信號傳送至該使用者的該使用者裝置(4)；
其中該投餌裝置(3)包含一處理裝置(31)，通訊連接該運算中心(2)，用以對該運算中心(2)
進行信號傳送，以及處理該運算中心(2)所傳送的信號。

2.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該複數個設定標準值為該運算中心(2)之
該判斷比對裝置(23)根據該判斷數值產生複數個初始預測標準資料，而該複數個初始預
測標準資料為一預測魚群搶食之水花判斷標準值、一預測投餌時長與一預測投餌量，並

且該運算中心(2)之該判斷比對裝置(23)用於將該判斷數值與該預測魚群搶食之水花判斷
標準值進行比對，或者，用於將該目前投餌時長的該感測數值與該預測投餌時長值進行

比對，或者，用於將該目前投餌量的該感測數值與該預測投餌量進行比對，以產生該第

一通知信號。

3.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該複數個設定標準值為該使用者裝置(4)
傳送的一控制信號，該控制信號包含一水花大小的設定值、一投餌時長的設定值與一投

餌時長的設定值，該運算中心(2)之該判斷比對裝置(23)用於將該判斷數值與該水花大小
的設定值進行比對，或者，用於將該目前投餌時長的該感測數值與該投餌時長的設定值

進行比對，或者，用於將該目前投餌量的該感測數值與該投餌量的設定值進行比對，以

產生該第一通知信號。

4.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，更包含一影像特徵處理裝置(24)，通訊連接
該水花影像分割神經網路裝置(22)，在一訓練模式下，該影像特徵處理裝置(24)用以對該
複數個歷史水花影像資料進行一特徵處理，使該水花影像分割神經網路裝置(22)根據複
數個已處理歷史水花影像資料建立該水花影像分割神經網路模型(221)，而在一預測模式
下，該影像特徵處理裝置(24)用以對該影像擷取裝置(1)取得該複數個當前水花影像資料
進行該特徵處理，使該水花影像分割神經網路裝置(22)使用該水花影像分割神經網路模
型(221)根據複數個已處理當前水花影像資料產生該判斷數值。

5.　如請求項 4所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該運算中心(2)運行一軟體程式以組態出
該水花影像分割神經網路裝置(22)、該判斷比對裝置(23)與該影像特徵處理裝置(24)。

6.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該投餌裝置(3)包含一驅動裝置(32)，電
性連接該處理裝置(31)，用以使該投餌裝置(3)進行該投餌動作。

7.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該投餌裝置(3)包含一計時裝置(33)，電
性連接該處理裝置(31)，用以感測該投餌裝置(3)進行該投餌動作的該目前投餌時長之該
感測數值。

8.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該投餌裝置(3)包含一第一計量裝置(34)，
電性連接該處理裝置(31)，用以感測該投餌裝置(3)進行該投餌動作的該目前投餌量之該
感測數值。

9.　如請求項 1所述之智慧投餌強度辨識系統，其中該投餌裝置(3)包含一第二計量裝置(35)，
電性連接該處理裝置(31)，用以感測該投餌裝置(3)內的飼料量，以確保該投餌裝置(3)內
有足夠的飼料投餵該魚群(F)。

10.   一種智慧投餌強度辨識方法，包含：
透過設置一漁場場域(D)之一邊緣(DS)的一投餌裝置(3)對一漁場場域(D)內的一魚群(F)投
餵複數個魚餌(F_FEED)，並根據一目前投餌時長與一目前投餌量產生複數個感測數值；
透過設置該漁場場域(D)之該邊緣(DS)的至少一影像擷取裝置(1)取得該漁場場域(D)內的
該魚群(F)搶食該複數個魚餌(F_FEED)時所產生之複數個當前水花影像資料；
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透過通訊連接該影像擷取裝置(1)的一儲存裝置(21)儲存該漁場場域(D)內的該魚群(F)搶食
該複數個魚餌(F_FEED)之該複數個當前水花影像資料；
透過通訊連接該儲存裝置(21)的一水花影像分割神經網路裝置(22)根據該儲存裝置(21)儲
存的複數個歷史水花影像資料建立一水花影像分割神經網路模型(221)；
透過該水花影像分割神經網路裝置(22)使用該水花影像分割神經網路模型(221)根據該漁
場場域(D)內的該魚群(F)搶食該複數個魚餌(F_FEED)所產生的該複數個當前水花影像資
料，以產生一判斷數值；

透過通訊連接該水花影像分割神經網路裝置(22)的一判斷比對裝置(23)將該水花影像分割
神經網路裝置(22)傳送的該判斷數值、該投餌裝置(3)傳送的該複數個感測數值與複數個
設定標準值進行比對動作，以產生一第一通知信號，而該判斷比對裝置(23)再將該第一
通知信號傳送至一使用者的一使用者裝置(4)；以及
透過通訊連接該儲存裝置(21)的一資料分析裝置(25)利用一趨勢分析模型根據一特定時間
內的該複數個感測數值與該判斷數值產生一趨勢分析結果，再根據該趨勢分析結果產生

一第二通知信號，該判斷比對裝置(23)再將該第二通知信號傳送至該使用者的該使用者
裝置(4)。

11.   如請求項 10所述之智慧投餌強度辨識方法，更包含：
透過該使用者裝置(4)傳送一控制設定信號至該投餌裝置(3)，以使該投餌裝置(3)根據該控
制設定信號對該漁場場域(D)內進行投餌動作。

12.   如請求項 10所述之智慧投餌強度辨識方法，更包含：
透過該使用者裝置(4)傳送一控制設定信號至一運算中心(2)，使該運算中心(2)根據該控制
設定信號進入一智慧模式或一設定模式，該運算中心(2)包含該儲存裝置(21)、該水花影
像分割神經網路裝置(22)、該判斷比對裝置(23)與該資料分析裝置(25)。

13.   如請求項 12所述之智慧投餌強度辨識方法，其中當該運算中心(2)進入該智慧模式，該
複數個設定標準值為該運算中心(2)之該判斷比對裝置(23)根據該判斷數值產生複數個初
始預測標準資料，該複數個初始預測標準資料為一預測魚群搶食之水花判斷標準值、一

預測投餌時長與一預測投餌量，並且該判斷比對裝置(23)用於將該判斷數值與該預測魚
群搶食之水花判斷標準值進行比對，或者，該判斷比對裝置(23)用於將該目前投餌時長
的該感測數值與該預測投餌時長值進行比對，或者，該判斷比對裝置(23)用於將該目前
投餌量的該感測數值與該預測投餌量進行比對，以產生該第一通知信號。

14.   如請求項 12所述之智慧投餌強度辨識方法，其中當該運算中心(2)進入設定模式，該複
數個設定標準值為該使用者裝置(4)傳送的一控制信號，該控制信號包含一水花大小的設
定值、一投餌時長的設定值與一投餌量的設定值，並且該判斷比對裝置(23)用於將該判
斷數值與該水花大小的設定值進行比對，或者，該判斷比對裝置(23)用於將該目前投餌
時長的該感測數值與該投餌時長的設定值進行比對，或者，該判斷比對裝置(23)用於將
該目前投餌量的該感測數值與該投餌量的設定值進行比對，以產生該第一通知信號。

圖式簡單說明

提供的附圖用以使本發明所屬技術領域具有通常知識者可以進一步理解本發明，並且被

併入與構成本發明之說明書的一部分。附圖示出了本發明的示範實施例，並且用以與本發明

之說明書一起用於解釋本發明的原理。

圖 1為本發明實施例之智慧投餌強度辨識系統的投餵魚群的示意圖。
圖 2為本發明實施例之智慧投餌強度辨識系統的整體架構方塊圖。
圖 3為本發明實施例之智慧投餌強度辨識系統的運算中心之架構方塊圖。
圖 4為本發明實施例之智慧投餌強度辨識系統的投餌裝置之架構方塊圖。
圖 5為本發明實施例之智慧投餌強度辨識方法的初始啟動狀態之步驟流程圖。
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圖 6為本發明第一實施例之智慧投餌強度辨識方法的穩定投餌狀態之步驟流程圖。
圖 7為本發明第二實施例之智慧投餌強度辨識方法的穩定投餌狀態之步驟流程圖。
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